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На электронные блоки беспилотных авиационных систем 

воздействуют механические вибрации в диапазоне, как правило, от 50 до 

500 Гц. Моделирование вибрационных воздействий позволяет избежать 

ошибок проектирования и аварийных ситуаций на стадии эксплуатации [1]. 

На рисунке 1 представлен анализ механических напряжений и расчет 

резонансных частот платы расширения полетного контроллера. 
 

 
 

Рисунок 1 –Анализ механических напряжений и резонансных частот 
 

Из 3Dмодели удалены элементы, которые существенно не влияют на 

частотные характеристики устройства. После этого модель формата STEP 

импортирована в программный пакет Ansys, выбраны материалы 

конструкции, нанесена сетка и определены краевые условия 

моделирования. Исследование проводилось в соответствии с ГОСТ Р 
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52230-2004. Отклик на вибрационные воздействия в диапазоне до 500 Гц 

показан на рисунке 2. На амплитудно-частотной характеристике 

наблюдается пик на частоте порядка 400 Гц, что говорит о попадании 

собственной резонансной частоты блока в диапазон входных 

вибрационных воздействий, что недопустимо. 
 

 
 

Рисунок 2 – Амплитудно-частотная характеристика конструкции 
 

Таким образом, выполненный анализ показывает необходимость 

применения дополнительных мер по виброзащите конструкции. 
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