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нию /на 1-2 порядку/, градуировочная кривая его является пе - 
риодической функцией угла. Чувствительность по углу /крутизна 
линейного участка градуировочной кривой/ у обоих датчиков при - 
мерно одинакова.
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К ВОПРОСУ ОБ ОПРЕДЕЛЕНИИ КООРДИНАТ "БЛЕСТЯЩИХ ТОЧЕК" 
ТЕЛ СЛОЖНОЙ ФОРМЫ И ВЕЛИЧИНЫ ОТРАЖЕННЫХ ОТ НИХ СИГНАЛОВ

Согласно современным представлениям, рассеяние волн телами 
сложной конфигурации в основном обусловливается совокупностью 
вторичного излучения отдельных характерных участков - "блес - 
тящих точек".

Знание местоположения этих "блестящих точек" на поверхнос­
ти тела сложной конфигурации необходимо как для целенаправ - 
ленного изменения локальных значений эффективной поверхности 
рассеяния, так и для целей идентификации.

Известен способ местонахождения "блестящих точек" моделей 
радиолокационных и гидролокационных целей, основанный на том, 
что хорошо обработанная модель дает блики на фотоснимках при 
облучении ее некогерентным светом 1 . однако этот способ
может дать только координаты "блестящих точек" в координатной 
плоскости, перпендикулярной направлению облучения модели. Для 
получения второй координаты "блестящей точки" возможно облу - 
чить модель акустическим ЛЧМ-импульсом. На рис. 1 поясняется 
принцип получения координат "блестящих точек" при последова - 
тельном облучении моделей объектов исследований некогерентным 
светом и акустическими ЛЧМ-импульсами. На рис. 1,а,б,в приве­
дены три ортогональных проекции модели исследуемого объекта. •
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Рис. I .  Проекции исследуемой модели и осцил­
лограмма отраженного ЛЧМ- сигнала. I  -  иссле­

дуемый объект; 2 -  эталонные тела

На рис. 1 ,г  дана осциллограмма импульса на выходе блока обра­
ботки, отраженного от модели сигнала, причем временная раз -  
иертка выбрана равной пространственной протяженности модели, 
деленной на скорость распространения звуковых колебаний в 
среде, окружающей модель, осциллограмма на рис. 1 ,г  помещается 
относительно проекций на рис. 1 ,а  и 1,6 таким образом, чтобы 
ообладались-условия идентификации, т .е .  положение отдельных от­
ыменных импульсов на оси времени должно быть таково, чтобы 
положение этих импульсов было бы однозначно "привязано" к со -  
ответствувдим "блестящим точкам" на двух проекциях модели 1 ,а  
и | , б  . определение интенсивности сигналов от отдельных точек 
модели мажет быть произведено путем сравнения с интенсивностью 
сигналов, отраженных от калибровочных тел, которые целесообраз­
но подвешивать спереди и сзади модели. Наличие калибровочных 
гел облегчит также решение вопросов идентификации. Нахождение 
второй координаты "блестящих точек" в этом случае сводится к 
выполнению обыкновенных операций по проекционному черчению.
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ЭКСПЕРИМЕНТАЛЬНОЕ ИССЛЕДОВАНИЕ РАССЕЯНИЯ УЛЬТРАЗВУКОВЫХ СИГНАЛОВ 
НА ВОЛНИСТОЙ И ВОЛНУЮЩЕЙСЯ ПОВЕРХНОСТЯХ

В данной с т а т ь е  и злагаю тся  резул ьтаты  эксперим ентального 
изучен и я р а ссея н и я  узкополосных /м он охром ати ч ески V  и широкопо­
лосных импульсных сигн алов  в широком ди ап азон е параметров р а с  -  
свивающей п оверхн ости , выходящих з а  рамки допущений существую -  
щих теорий [1 ] -  [ 8 ]  . в  к а ч е с т в е  широкополосных сигн алов  ис -  
п ользовали сь сигналы  с линейной частотн ой  модуляцией /ЛЧМ-сиг -  
н а л ц / .

Эксперименты по исследованию  рассеян и я  ультразвуковы х импуль­
с о в  на волнистой и волнующейся поверхностях  проводились в гидро­
акустическом  бассей н е  КУАН / 5  х 2 х  2 ц / ,  заполненном дистилли  -  
рованной водой , в  экспериментах было и спользовано  следующее обо­
рудование : .

д в е  кинем атические у стан овки , обеспечивающие изменение и фик -  
сацию взаим ного положения модели рассеивающей п оверхн ости , при­
емника и и зл у ч а т е л я  у л ь т р а зв у к а ;

набор м оделей;
комплекс электронной аппаратуры ;
приемники и передатчики  у л ь т р а зв у к а ;
устрой ство  д л я  создани я поверхностных волн в б ассей н е .

Конструкция устан овки  с расположением рассеивающей поверхно­
сти  в вертикальной  п лоскости  п о ясн яется  н а  ри с. 1 . На верти каль­
ной ш танге 1 одной из к ар ето к  б ассей н а  у стан авл и вал ся  приемный 
ул ьтр азв у ко в о й  д атч и к  2 ,  н а  ш танге 3 -  модель 4 волнистой поверх­
н ости  и и зл учател ь  5 .

 

 

 

 
 
 
 

 

 

 

 


