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СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ ИЗМЕНЕНИЕМ ЦЕНТРА МАССЫ САМОЛЕТА 
С ПОМОЩЬЮ ГИД РОБАЛЛАСТНОЛ СИСТЕМЫ

Методика летных испытаний сам олетов п ред усм атри ва­
ет проведение полетов с различными значениями ц ен тровки . 
Трудности, связанны е с изменением центровки, в зн ач и ­
тельной степени устраняю тся при использовании ги д р об ал ­
ластной системы регулировки центровки (Г Б С ).

ГБС содержит группу баков с гидробалластной  ги д - 
костью, размещенных в грузовом  о т с е к е , гидром агистрали 
и гидрокраны, с помощью которых об есп еч и вается  п е р е р а с ­
пределение ги д р об ал л аста в б а к а х .

Управление перераспределением  ги д р о б ал л аста , а 
след овател ьн о , и изменением центровки сам олета осущ ест­
вляется автом ати ч еской  системой уп равлен и я.

В докладе р ассм атр и вается  алгоритм  управления п е­
рераспределением ги д роб ал ласта  в баках при а в т о м а т и ч е с ­
кой у стан о вк е  заданной оператором с пульта управления 
центровки с а м о л е т а . Для уменьшения времени у стан овки  
заданной центровки сам олета необходимо одновременное 
перераспределение ги д роб ал ласта всех  групп б а к о в , о б е с ­
печивающих у стан о вк у  заданной центровки сам о л ет а , 'что  
возможно лишь после предварительной  отработки си гн ала 
р ассогл асован и я  Ug путем имитации п ерераспределения 
гидробалласта в б а к а х .

Имитация осу щ ествл я ется  подключением взам ен  с и г ­
налов с датчи ков уровня ги д р об ал л аста  напряжений, экви ­
валентных этим сигналам , (для пустых баков -  ОБ , для 
заполненных -  щ  ) в со о т в е т ств и и  с приведенным в д ок ­
ладе алгоритмом автом ати ческой  устан овки  заданной цен­
тровки с а м о л е т а .
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