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Представлены постановки задач и комплекс программ, позволяю­
щий вычислить наиболее оптимальное время замены конкретного типа 
оборудования при учете ннтеиснвностп эксплуатации данного типа 
оборудования (информацию о которой задает пользователь).
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Анализируется работа модернизированного контрольно-сортиро­
вочного автомата для контроля роликов по длине и диаметру и сорти­
ровки их по грушам.

В предлагаемом варианте кинематическая схема автомата корен­
ным образом изменена: привод столов осуществляется от двигателя 
постоянного тока через фрикционную муфту на конический вал-шестер­
ню, а от последнего - на столы, вращающиеся в противоположные 
стороны. Останов с т о л о е осуществляется с помощью ползуна с паль­
цем, управляемого электромагнитом.

Для контроля размеров роликов используются лазерные датчики.
Измерение производится с помощью метода точной фокусировки, 

позволяющей добиться высокой точности.
Загрузка роликов в автомат осуществляется через трубчатый 

бункер.
Управление контрольно-сортировочным автоматом производится 

с помощью программируемого контроллера.


