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Задача определения ориентации малоразмерного космического аппарата (МКА) 
заключается в определении углового положения связанной с МКА системы координат 
(ССК) относительно какой-либо опорной СК, например относительно орбитальной СК 
(ОСК) по имеющимся измерениям и моделям этих измерений. В качестве измерений 
могут выступать измерения магнитометра и датчиков освещенности.  

Все разнообразие алгоритмов определения ориентации МКА можно разделить 
на две большие категории: 

– статические (которые также называются: детерминированные, локальные, 
алгоритмы по одномоментным измерениям); 

– динамические (которые также называются: рекурсивные, фильтры). 
Детерминированные алгоритмы позволяют определить ориентацию по двум и более 

векторным измерениям, полученным одновременно (или с пренебрежимо малой задержкой 
между измерениями). Такие алгоритмы просты, не требуют априорной информации о 
положении МКА, имеют высокое быстродействие, однако невысокую точность. 

Рекурсивные алгоритмы позволяют получить оценку ориентации на основе 
зашумленных измерений и модели динамики МКА. Данные алгоритмы обладают 
высокой точностью, но требуют больших вычислительных затрат и сложной 
настройки. 

В работе проводится исследование следующих детерминированных алгоритмов: 
TRIAD [1], QUEST [2–5], SVD-алгоритм [6], q-method [6], ESOQ [6], ESOQ [6]. 

Приводятся результаты математического моделирования. 
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