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Полученное изображение считывается с диска, фильтруется, 

сглаживается (для устранения шумов) и обрабатывается гамма-коррек­
тором. Затем, с помощью алгоритма, использующего преобразование 
Лапласа, выделяются границы объектов, по которым и ведется распоз­
навание образов. Процесс распознавания включает в себя несколько 
этапоЕ. Сначала кластеризуются границы' изображения, затем про­
водятся операции над полученными кластерами, е результате чего 
имеется возможность либо получить языковое описание объекта для 
добавления в базу знаний, либо запустить механизм, который по 
языковому описанию из существующей базы знаний определяет объект 
ближайший к исследуемому. Критерий близости получается в резуль­
тате применения операции дефадзификацаи к нечеткому Еыводу 
(произведенному системой) о подобии исследуемого объекта и 
объекта из базы знаний. По этому критерию как система, так и 
человек может определять точность распознавания данного образа.

Эталонные образы содержатся в виде языковых описаний в базе 
знаний системы распознавания (так же и в традиционных эксперт­
ных системах). Базу знаний алгоритм способен создавать самостоя­
тельно, но можно ее создавать вручную, используя определенный 
язык описания знаний.

В результате использования основных принципов теории нечет­
ких множеств удалось построить алгоритм, нечувствительный к 
разворотам изображения, его масштабу и изменению формы объектов 
одного класса.
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Доклад посвящен разработке алгоритмов восстановления сто­
хастических зависимостей, когда параметрическая структура их 
неизвестна. В частности, пусть имеются статистически независимые 
выборки случайной величины (х, у) с неизвестными плотностями 
распределения. Для восстановления завшости у(х) предложены
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где А - линейный оператор, а Н(*) и C s  удовлетворяют опреде­
ленным условиям сходимости. Для подобных оценок доказан ряд 
асимптотических результатов, среди них:

Теорема: Пусть измеримая у(х)е Ьг,Н(-)б L 2 - S  -образна, 
тогда при C s —- 0, S -^ »«  , у4(х)сходится е  Ь 2 .

Непараметрические алгоритмы восстановления неизвестных 
стохастических зависимостей при исследовании методами статисти­
ческого моделирования показали свою достаточно высокую эффектив­
ность. Рассмотрены также задачи экстраполяции восстанавливаемой 
зависимости из Lg .

Непарамвтрические алгоритмы восстановления стохастических 
зависимостей по наблюдениям с ошибками могут быть применены 
при наземной обработки данных при испытаниях летательных аппара­
тов, а также в системах технической диагностики.
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Общая задача линейного программирования состоит в максими­
зации (или минимизации) линейной функции

z =  c . x . -

от а вещественных переменных Xj,(...х , удовлетворявших 
условию неотрицательности и т  линейным ограничениям

a:i х: +  • • •+ а1пха < ( ~ . г )  Ь,

ат! •'! + . - > Ь„

Значения с- , , а/ предполагаются известными четкими
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