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Одной из важнейших задач при проектировании космических аппара­
т о в ^ )  является их защита от разрушающего воздействия окружающей среды, 
и в частности от микрометеороидных и пылевых частиц как естественного, так и 
искусственного происхождения. По ряду причин экономического и технического 
характера используют различные способы наземного моделирования воздейст­
вия этих частиц на КА.

Для моделирования воздействия микрометеороидных и пылевых частиц 
используют линейные ускорители частиц, состоящие из инжектора частиц, пре- 
дускорителя и линейной динамической ускоряющей системы включающей не­
сколько ступеней.

В существующих в настоящее время системах управления динамической 
ускоряющей системой используются пачки прямоугольных импульсов подавае­
мых на соответствующим образом соединенные трубки. При этом возникает 
целый ряд сложностей: для обеспечения необходимой длительности фронтов 
требуются мощные высоковольтные переключающие лампы, система их охла­
ждения, мощный высоковольтный источник питания и т.д.

В данной работе предлагается альтернативный способ управления уско­
ряющей системой, позволяющий устранить большую часть вышеприведенных 
проблем.
Если параллельно ускоряющей системе подключить индуктивность и дополнить 
полученный колебательный контур усилительным элементом с цепью положи­
тельной обратной связи, можно поддерживать в нем незатухающие синусои­
дальные колебания. Используя дополнительные технические решения, можно 
управлять частотой и фазой данных колебаний, что требуется для нормальной 
работы ускорителя.

В работе рассмотрены особенности данного способа управления уско­
ряющей системой, предлагается способ управления колебаниями, а также рас­
сматриваются особенности конструктивной реализации данной системы управ­
ления.


